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ll. iLGILI DOKUMANLAR

inceleme raporu, arastirma raporunda belirtilen dokiimanlar ile orijinal tarifname, istemler ve resimler dikkate alinarak
hazirlanmigtir.

Asagidaki dokiimanlarin basvuru ile ilgili oldugu dusunilmektedir:

D1: US2001053510
D2: US2004146830

D1 dokiimani, istem 1’de tanimlanan bulus konusunda teknigin bilinen durumunu gésteren en yakin dokiiman olarak alinmistir.
Basvuru konusu bulus, lastikler vasitasiyla saga sola hareket edebilen, bdylece kemigin aksini ve dolayisiyla implant giris
yolunu belirleyen, ince boru seklinde bir frez giris kanal (1), implant yapilacak bdlgedeki disetinin kret tepesinde (12)
konumlandirilan, 6n ve arka olmak lzere iki pargadan olusan, aparatin saga ve sola minimum hareketine izin veren destekleyici
eleman (2), frez giris kanalini (1) destekleyici elemana (2) sabitleyen silindirik baglanti gubugu (3), aparatin alt yuzeyini
olusturan, ortasinda giris kanali deligi (4a) bulunan, Gzerine oturdugu disetinin anatomisine gore sekillenebilen bir esneklige
sahip bir elastik alt diizlem (4), sag ve sol olmak lizere iki parga halinde olan, hareketine izin verecek sekilde silindirik baglanti
gubug@u (3) lzerindeki bir halkaya (11) bagh olan bir elastik st diizlem (5),elastik st diizlemin (5) lzerinde sagda ¢ adet ve
solda ¢ adet olmak lzere konumlanan, ortasinda metal ignelerin (8) gegmesine izin verecek delikleri bulunan, alti adet delikli
Ust miknatis (6),elastik st diizlem (5) ve elastik alt diizlem (6) arasinda konumlanan, delikli Gst miknatislar (6) ile es merkezli
olan alti adet delikli alt miknatis (7), alt ucunda lastigin (10) gegctigi deligi bulunan, lastigi (10) sirasiyla delikli st miknatis(6),
elastik Ust dizlem (5), delikli alt miknatis ( 7), elastik alt diizlem (4) ve diseti katmanindan gegirerek kemik katmaninin(14) tst
yuzeyine dayandiran alti adet metal igne (8), aparati mukozaya oturtan dort ila sekiz adet sabitleyici metal igne (9),frez giris
kanalinin (1) sada sola hareketini sadlayan lastik (10),frez giris kanalinin (1) sag ve solunda konumlanan, lastigin (10) frez giris
kanalini (1) sada ve sola hareket ettirmesine imkan veren iki adet baglanti elemani (15) igceren dis implanti delme isleminin
yoénunua ve aksini belirlemek igin kullanilan bir aparattir.

D1 dokimanindaki bulug, 1sinim gegirmeyen bir dn-tomografik kilavuzun hazirlanmasina olanak taniyan bdylece hastanin
cerrahi midahaleye tabi tutulacagi durumda bilgisayarli tomografi detaylarinin ve cerrahi sablonun tam ve dogru bir
gOriinimini elde eden bir alettir. Dahasi, bu bulusta temel olarak su agsamalari igeren bir yontem sunulmaktadir: Hasta agzinin
benzeri algi ya da bir malzemeden agiz modelinin olusturuldugu bir izlenim ile birlikte bir 6n-tomografik kilavuzun hazirlanmasi
ve ayrica bir tanisal kopya parcasinin (protezin bir dlcek modeli) hazirlanmasi gerceklestirilir. Geleneksel bir cogdaltici kullanarak
¢ogaltma parcasinin bir kopyasi akrilik veya herhangi bir seffaf malzeme gibi bir polimer malzemeden yapilir. S6zi gegen
modele kopyanin yerlestiriimesi ve 6zel olarak tasarlanmis bir cihazla, her dis parcasinin pozisyonunda delikler agilmasi,
insidans agisinin hem mesio-distal hem de agiz-palatine / dilden olcllerek degerlerin bir sayfaya kaydedilmesi adimlari
gerceklestirilir. Her delige 1sinim gegirmeyen bir madde verilir, bdylece 6n tomografi kilavuzunu belirlenmis olur.
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IV. GEREKGELI ACIKLAMALAR

Yenilik:

Teknigin bilinen durumunda, bulusa ait s6z konusu 6zelliklerin timindn bir arada oldugu bir dokiiman mevcut
degildir. Ornegin istem 1'de tanimlanan bulus konusu, D1’deki lastikler vasitasiyla saga sola hareket edebilen
bdylece kemigin aksini ve dolayisiyla implant giris yolunu belirleyen, ince boru seklinde bir frez giris kanal
icermesi 6zelligi ile D1’deki aletten farkhdir..

Bu nedenle, D1 dokiimani g6z 6niine alindiginda, bulus konusu istem 1 ve ona bagimh olan 2-6 no.lu istemler
551 Sayili Patent Haklarinin Korunmasi Hakkinda Kanun Hikminde Kararnamenin 7 nci maddesine gore
yenidir.

Bulus basamagi:

Mevcut bulus ile dis implanti delme igleminin yonini ve aksini belirlemek igin bir aparat temin edilir. Bu bulusa
uygun aparat, lastikler vasitasiyla saga sola hareket edebilen bdylece kemigin aksini ve dolayisiyla implant
giris yolunu belirleyen, ince boru seklinde bir frez giris kanali (1), implant yapilacak bdlgedeki disetinin kret
tepesinde (12) konumlandirilan, 6n ve arka olmak uUzere iki pargadan olusan, aparatin sada ve sola minimum
hareketine izin veren destekleyici eleman (2), frez giris kanalini (1) destekleyici elemana (2) sabitleyen silindirik
baglanti gubugu (3), aparatin alt yizeyini olusturan,ortasinda giris kanali deligi (4a) bulunan, Gzerine oturdugu
disetinin anatomisine gore sekillenebilen bir esneklige sahip bir elastik alt diizlem (4), sag ve sol olmak Uzere
iki parca halinde olan, hareketine izin verecek sekilde silindirik baglanti gubugu (3) Gzerindeki bir halkaya (11)
bagl olan bir elastik st dizlem (5), elastik Ust dizlemin (5) Gzerinde sagda ¢ adet ve solda li¢ adet olmak
Uzere konumlanan, ortasinda metal ignelerin (8) gegcmesine izin verecek delikleri bulunan, alti adet delikli Ust
miknatis (6), elastik Ust dizlem (5) ve elastik alt dizlem (6) arasinda konumlanan, delikli Gst miknatislar (6) es
merkezli olan alti adet delikli alt miknatis (7), alt ucunda lastigin (10) gegctigi deligi bulunan, lastigi (10) sirasiyla
delikli Gst miknatis(6), elastik Ust dizlem (5), delikli alt miknatis ( 7), elastik alt dizlem (4) ve diseti
katmanindan (13) gegirerek kemik katmaninin(14) Ust ylzeyine dayandiran alti adet metal igne (8), aparati
mukozaya oturtan dort ila sekiz adet sabitleyici metal igne (5 9), frez giris kanalinin (1) sagda sola hareketini
saglayan lastik (10), frez giris kanalinin (1) sag ve solunda konumlanan, lastigin (10) frez giris kanalini (1) saga
ve sola hareket ettirmesine imkan veren iki adet bagdlanti elemani(15) icermektedir.

Teknigin bilinen durumundaki en yakin dokiiman olarak secilen D1 ile bulus arasinda “lastikler vasitasiyla saga
sola hareket edebilen bdylece kemigin aksini ve dolayisiyla implant giris yolunu belirleyen, ince boru seklinde
bir frez giris kanali” farki bulunmaktadir. S6z konusu farkin yarattiyi teknik etkiden kaynakl objektif teknik
probleme ¢6zim olarak gelistirilen bulus konusuna D1 ve D2 dokimanlari i1siginda teknikteki uzman kisinin
bakis agisiyla ulasilamayacagindan 1 no.lu ana istem ve 2-6 no.lu bagiml istemler bulus basamag kriterine
haizdir.

Sanayiye uygulanabilirlik:

Bulus konusu istem 1 ve ona bagh olan 2-6 no.lu istemler 551 Sayili Patent Haklarinin Korunmasi Hakkinda
Kanun Hikmiinde Kararnamenin 10 uncu maddesine gore sanayiye uygulanabilir niteliktedir.
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